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Elektryczny wozek widtowy 1.5-1.6 t

Specyfikacja wozka 8FBE15T 8FBEK16T 8FBE16T
1.1 Producent Toyota Toyota Toyota
2 |12 |Model 8FBE15T 8FBEK16T 8FBE16T
§ 1.3 | Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny
fg‘, 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzacy | Operator siedzacy | Operator siedzacy
E 1.5 | Udzwig/ tadunek znamionowy Q kg [1500 1600 1600
‘@ |16 Srodek ciezkosci obciazenia ¢ | mm |500 500 500
A& |[1.8 | Odlegtos¢ fadunku, od érodka kota widet do przedniej powierzchni widet X mm | 317 317 317
1.9 | Rozstaw osi y mm | 1305 1413 1521
= 21 Ciezar roboczy z baterig wiacznie kg |2976 3002 2981
‘® |22 |Obcigzenie na o$, z tadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet kg |[3953/523 4092/510 4097/484
© (23 Obcigzenie na 08, bez tadunku, koto jezdne/samonastawne/widet kg |[1451/1525 1508/1494 1584/1397
31 Koto - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), petne (R) SE SE SE
3.2 | Rozmiar kot, przod 18x7-8 18x7-8 18x7-8
2 3.3 | Rozmiar kot, tyt 15x4.1/2x8 15x4.1/2x8 15x4.1/2x8
X |35 |Kota, liczba przddityt (x = kota napedzane) 2x12 2x12 2x/12
3.6 |Rozstaw két, przéd b, | mm |905 905 905
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm |180,6 180,6 180,6
4.1 | Nachylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu o/ | deg |5/7 57 57
4.2 | Wysokos¢, opuszczony maszt h, mm |2120 2120 2120
4.3 | Podnoszenie swobodne h, | mm | 115 15 115
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, | mm |3300 3300 3300
Wysokos¢ podnoszenia h, | mm |3335 3335 3335
4.5 | Wysoko$¢, wysunigty maszt h, | mm |3870 3870 3870
4.7 | Wysokos¢ ostony (kabiny) h, | mm |2055 2055 2055
48 | Wysokos¢ siedzenia/wysokos$¢ stanowiska do stania h, | mm |954 954 954
4.12 | Wysoko$c¢ tacznika h, | mm |537 537 537
E 4.19 | Dlugo$c catkowita I, mm | 2772 2880 2988
E 4.20 | Diugosc¢ do przedniej powierzchni widet l, mm | 1772 1880 1988
= |4.21 | Szeroko$c catkowita b, mm | 1060 1060 1060
4.22 | Wymiary widet sle/l | mm | 35/100/1000 35/100/1000 35/100/1000
4.23 | Karetka widet DIN 15 173, klasaltyp A, B 1A 1A 1A
4.24 | Szerokos¢ karetki widet b, | mm |920 920 920
4.31 | Przeswit, z tadunkiem, pod masztem m, | mm |80 80 80
4.32 | Przeswit, srodek rozstawu osi ! m, [ mm |90 90 90
4.33 | Szerokos¢ korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A, | mm | 3102 3210 3318
4.34 | Szerokos¢ korytarza dla palet 800x1200 wzdtuz A, | mm |3223 3331 3440
4.35 | Promien skretu W, | mm |1455 1563 1671
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b, | mm |0 0 0
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 16/16 16/16 16/16
5.2 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,44/0,61 0,43/0,61 0,43/0,61
53 Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,53/0,55 0,53/0,55 0,53/0,55
. 5.5 | Sifa uciggu, z tadunkiem/bez tadunku N [5068/5158 5041/5149 5044/5153
= |56 | Maksymalna sita uciagu, z tadunkiem/bez tadunku N |9519/9424 9491/9415 9495/9419
© |57 |zdolnoss pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % |16,9/22,0 16,3/23 4 16,3/25,3
5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % |23,1/22,00 22,2234 22,3125,3
5.9 | Czas przyspieszenia, z tadunkiem/bez tadunku s |4,5/41 4,6/4,2 4,6/4,2
5.10 | Hamulec gtéwny Hydrauliczne Hydrauliczne Hydrauliczne
- |6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW | 6x2 6x2 6x2
E 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW 11,7 1,7 1,7
E 6.3 |Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C 43 531A 43 531A 43 531A
E 6.4 | Napigcie baterii, pojemno$¢ nominalna K, V/Ah | 48/440-500 48/550-625 48/660-750
£ |65 |Ciezar baterii kg |[708 856 1013
? 166 Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWh/h | 4,1 43 4,6
8.1 | Rodzaj sterowania napedem inverter MOSFET | inverter MOSFET | inverter MOSFET
@ |82 |Cisnienie robocze dla osprzetu bar |183 183 183
= (83 | Objetosé oleju dla osprzetu I/min | 41,3 413 413
8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A) [ 69,7 69,7 69,7

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji warto$ci moga by¢ inne.
Podane osiagi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegajg warto$ciom tolerancji.
Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Wymiary masztu i udzwigi znamionowe

Model v FV FW FSV FSW
Wysoko$¢ podnoszenia h,, |3035|3335|3535|3735|4035453550353035|3335|3535|3735|3035|3335|3535|3735(4335|4535|4735|5035|5535|6035 (4335|4535 |4735| 5035|5535 (6035|6535 | 7035|7535
§ Zakres ruchu podnoszenia h, {3000{3300{3500{3700/4000{4500|5000{3000{3300|3500|3700{3000|3300|3500{3700|4300|4500|4700|5000|5500|6000|4300|4500|4700|5000|5500|6000|6500| 7000|7500
E 5 | Wysokos¢, maszt ztozony h, 1970{2120{2220|2380|2570|2820|3070| 1970|2120|2220|2380{2000|2150|2250|2350| 1970|2040/ 2120|2220|2380|2570| 1980| 2050|2150| 2250| 2450| 2600| 2800| 3000|3200
% E Wysokos$¢, maszt wysuniety h, |3570|3870|4070|4270|4570|5070|5570{3580|3880|4080 428035553855 4055|4255 |4845| 5045| 5245| 5545| 6045| 6545|4845| 5045|5245|5545|6045|6545|7045| 7545|8045
.
3 2 | Wysokosc, maszt wysuniety ? h, |4260(4560|4760|4960|5260|5760|6260|4260(4560|4760|4960(4260|4560|4760|4960|5560|5760|5960|6260|6760|7260|5560|5760|5960|6260|6760| 7260|7760| 8260|8760
@ Wolny skok, bez ochrony tadunku h, [115| 115|115 | 115 | 115 | 115 | 115 [1425|1575|1675|1835|1485|1635|1735|1835(1450{1520| 1600|1700| 1860|2050|1475|1545|1645|1745| 1945|2095| 2295 2495|2695
Wolny skok, z ochrona fadunku h, [ 115|115 | 115|115 | 115 | 115 | 115 | 745 | 895 | 995 |1155| 780 | 930 |1030|1130| 745 | 815 | 895 | 995 |1155|1345| 760 | 830 | 930 |1030|1230|1380|1580| 1780|1980
1) Bez ochrony tadunku
2) Z ochrong tadunku; Standardowa wysoko$¢ ochrony tadunku 1220 mm .
Opony pneumatyczne \ FV FW FSV FSW
= Kat pochylenia masztu, do przodu deg| 5| 5| 5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5(5|5|5|5|5 |55 |5 |5|5]|5]5]|5]|5]|5
E kat pochylenia masztu, do tylu deg | 7(5)| 7(5)| 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(6) | & |7(5)|7(56)|7(6)|7(6)|76)| 5 | 5 | 5 | 5
cJ Udzwig na $rodku ciezkosci 500 mm | kg |1500{1500|1500{1500(1500|1500|1450(1500|1500/1500{1500{1500|1500|1500(1500|1470|1440| 1420|1390 1340{ 1150 {1470|1440|1420| 1390|1340|1150| 850 | 650 | 450
= Kat pochylenia masztu, do przodu deg| 5| 5|5|5|5|5|5(|5|5|5|5|5|5|5|5(5|5|5|5|5|5([5|5|5|5|5/|5|5]|5]|5
§ kat pochylenia masztu, do tylu deg | 7(5)| 7(5)| 7(5)| 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(6) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(6) | 5 |7(5)|7(6)|7(6)|7(6)|76)| 5 | 5 | 5 | 5
& | Udzwig na $rodku cigzkosci 500 mm | kg [1600|1600|1600|1600|1600|1600|1600|1600|1600|1600|1600{1600|1600|1600|1600{1600|1550|1530|1500|1450|1300(1600|1550|1530| 1500| 1450| 1300| 1000| 750 | 550
= Kat pochylenia masztu, do przodu deg| 5| 5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5(5|5|5|5|5 5|5 |5 |5|5]|5]5]|5]|5]|5
E kat pochylenia masztu, do tylu deg | 7(5)| 7(5)| 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(6) | 5 |7(5)|7(56)|7(6)|7(6)|76)| 5 | 5 | 5 | 5
& Udzwig na $rodku ciezkosci 500 mm | kg |1600{1600|1600|1600(1600|1600|1550|1600{1600|1600|1600|1600|1600(1600|1600|1600|1600|1560|1510{1400|1300|1600|1600{1560(1510|1400{1300(1000| 750 | 550
Dane w () to, gdy seria "Cabin” jest zaznaczona (minimum przednia szyba).
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Elektryczny wozek widtowy 1.8 t

Specyfikacja wozka 8FBEK18T 8FBE18T
1.1 Producent Toyota Toyota
2 |12 |Model 8FBEK18T 8FBE18T
§ 1.3 | Naped Elektryczny Elektryczny
fg‘, 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzacy Operator siedzacy
E 1.5 | Udzwig/ tadunek znamionowy Q kg [1800 1800
‘@ |16 Srodek ciezkosci obciazenia ¢ | mm [500 500
A& |[1.8 | Odlegtos¢ fadunku, od érodka kota widet do przedniej powierzchni widet X mm | 317 317
1.9 | Rozstaw osi Y mm | 1413 1521
= 21 Ciezar roboczy z baterig wiacznie 3119 3135
‘® |22 |Obcigzenie na o$, z tadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet 4390/529 4391/544
© (23 Obcigzenie na 08, bez tadunku, koto jezdne/samonastawne/widet 14971622 1571/1564
31 Koto - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), petne (R) SE SE
3.2 | Rozmiar két, przod 18x7-8 18x7-8
2 3.3 | Rozmiar kot, tyt 140/55-9 140/55-9
X |35 |Kota, liczba przddityt (x=kota napedzane) 2x/2 2x/2
3.6 |Rozstaw két, przéd b, | mm |905 905
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm |186,2 186,2
4.1 | Nachylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu o/f | deg |5/7 57
4.2 | Wysokos¢, opuszczony maszt h, mm |2120 2120
4.3 | Podnoszenie swobodne h, | mm | 115 115
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, | mm |3300 3300
Wysokos¢ podnoszenia h, | mm |3335 3335
4.5 | Wysoko$¢, wysunigty maszt h, | mm |3870 3870
4.7 | Wysokos¢ ostony (kabiny) h, | mm |2055 2055
48 | Wysokos¢ siedzenia/wysokos$¢ stanowiska do stania h, | mm | 954 954
4.12 | Wysoko$c¢ tacznika h, | mm |543 543
E 4.19 | Dlugo$c catkowita I, mm | 2880 2988
E 4.20 | Diugosc¢ do przedniej powierzchni widet l, mm | 1880 1988
= |4.21 | Szeroko$c catkowita b, | mm |[1060 1060
4.22 | Wymiary widet sle/l | mm |35/100/1000 35/100/1000
4.23 | Karetka widet DIN 15 173, klasaltyp A, B 1A A
4.24 | Szerokos¢ karetki widet b, | mm |920 920
4.31 | Przeswit, z tadunkiem, pod masztem m, | mm |80 80
4.32 | Prze$wit, $rodek rozstawu osi ) m, | mm |90 90
4.33 | Szerokos¢ korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek A, | mm [3210 3318
4.34 | Szerokos¢ korytarza dla palet 800 x 1200 wzdtuz A, | mm |3331 3440
4.35 | Promien skretu W, | mm |1563 1671
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b, | mm |0 0
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 16/16 16/16
5.2 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s | 0,42/0,61 0,42/0,61
53 Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,53/0,55 0,53/0,55
. 5.5 | Sifa uciggu, z tadunkiem/bez tadunku N |4979/5126 4986/5133
= |56 | Maksymalna sita uciagu, z tadunkiem/bez tadunku N | 9429/9392 9437/9399
© |57 |zdoinost pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % |15,0/22,1 15,1/24,1
5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % |20,522,1 20,7/24,1
5.9 | Czas przyspieszenia, z tadunkiem/bez tadunku s |4,7143 47/43
5.10 | Hamulec gtowny Hydrauliczne Hydrauliczne
- |61 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW | 6x2 6x2
ﬁ 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW 11,7 1,7
E 6.3 |Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C 43 531A 43 531A
S |64 Napiecie baterii, pojemnos¢ nominalna K, V/Ah | 48/550-625 48/660-750
E |65 | Cigzar bateri kg | 856 1013
? 166 Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWhh| 4,7 5,0
8.1 | Rodzaj sterowania napedem inverter MOSFET inverter MOSFET
@ |82 |Cisnienie robocze dla osprzetu bar | 183 183
= (83 | Objetosé oleju dla osprzetu I/min |41,3 413
8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A) | 69,7 69,7

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji warto$ci moga by¢ inne.
Podane osiagi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegaja warto$ciom tolerancii.
Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Wymiary masztu i udzwigi znamionowe

Model v FV FW FSV FSW
Wysoko$¢ podnoszenia h,, |3035|3335|3535|3735|403545355035(3035|3335|3535|3735|3035|3335|3535|3735(4335|4535|4735|5035| 5535|6035 (4335|4535 |4735| 5035|5535 (6035|6535 | 7035|7535
5 Zakres ruchu podnoszenia h, {3000{3300{3500{3700|4000|4500|5000{3000{3300{3500{3700{3000|3300|3500{3700|4300|4500|4700|5000|5500|6000|4300|4500|4700|5000|5500|6000|6500| 7000|7500
Ié' Wysokosc, maszt ztozony h, {1970{2120{2220|2380|2570|2820|3070| 1970|2120|2220|2380{2000|2150|2250|2350| 1970|2040|2120|2220|2380|2570| 1980| 2050|2150| 2250| 2450| 2600| 2800| 3000|3200
é Wysokos$¢, maszt wysuniety h, [3570{3870|4070|4270|4570|5070|5570{3580|3880|4080|4280 3555|3855 4055|4255 |4845|5045| 5245|5545| 604565454845 5045|5245 5545|6045 6545|7045 7545|8045
E Wysoko$¢, maszt wysunigty ? h, |4260(4560|4760|4960|5260|5760|6260|4260(4560|4760|4960(4260|4560|4760|4960|5560|5760|5960|6260|6760|7260|5560|5760|5960|6260|6760| 7260|7760| 8260|8760
o
= Wolny skok, bez ochrony tadunku h, [115] 115|115 | 115 | 115 | 115 | 115 [1425|1575|1675|1835|1485|1635|1735|1835(1450{1520| 1600|1700| 1860|2050|1475|1545|1645|1745| 1945|2095| 2295 2495|2695
Wolny skok, z ochrong fadunku h, | 115|115 | 115|115 | 115 | 115 | 115 | 745 | 895 | 995 |1155| 780 | 930 |1030|1130| 745 | 815 | 895 | 995 |1155|1345| 760 | 830 | 930 |1030|1230|1380|1580| 1780|1980
1) Bez ochrony tadunku
2) Z ochrong tadunku; Standardowa wysoko$¢ ochrony tadunku 1220 mm .
Opony pneumatyczne Vv FV FW FsSV FSW
= Kat pochylenia masztu, do przodu deg| 5| 5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5(5|5|5|5|5|5|5|5|5|5]|5]5]5]|5]|5
§ kat pochylenia masztu, do tytu deg | 7(5)| 7(5)| 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(6) | 5 |7(5)|7(56)|7(6)|7(6)|76)| 5 | 5 | 5 | 5
s Udzwig na $rodku ciezkosci 500 mm | kg |1800{1800|1800|1800(1800{1700|1600(1800{1800|1800|1800|1800|1800(1800{1800|1750|1720|1700|1620{1500|1350|1750|1720{1700{1620|1500{ 1350|1050 800 | 550
= Kat pochylenia masztu, do przodu deg| 5| 5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5(5|5|5|5|5|5(|[5|5|5|5|5/|5|5]|5]|5
E kat pochylenia masztu, do tylu deg | 7(5)| 7(5)| 7(5)| 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(6) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(6) | 5 |7(5)|7(6)|7(6)|7(6)|76)| 5 | 5 | 5 | 5
£ Udzwig na $rodku ciezkosci 500 mm | kg |1800{1800|1800(1800(1800|1750|1700(1800|18001800{1800(1800|1800|1800(1800|1700|1700|1650|16501500{1300(1750|1700|1650|1650|1500|1300|1000| 800 | 550
Dane w () to, gdy seria "Cabin” jest zaznaczona (minimum przednia szyba).
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Elektryczny wozek widtowy 2.0 t

Specyfikacja wozka 8FBE20T
1.1 | Producent Toyota
2 |12 |Model 8FBE20T
}? 1.3 | Naped Elektryczny
‘E 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) Operator siedzacy
E 1.5 | Udzwig/ tadunek znamionowy Q kg (2000
@ |16 Srodek ciezkosci obciazenia ¢ | mm [500
& |[1.8 | Odlegtos¢ fadunku, od érodka kota widet do przedniej powierzchni widet X mm | 317
1.9 | Rozstaw osi y mm | 1521
= 21 Ciezar roboczy z baterig wiacznie 3342
‘® |22 |Obcigzenie na o$, z tadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet 4746/596
© (23 Obcigzenie na 08, bez tadunku, koto jezdne/samonastawne/widet 1619/1723
31 Koto - pneumatyczne (P), super elastyczne (SE), petne (R) SE
3.2 | Rozmiar két, przod 200/50-10
% 3.3 [ Rozmiar ko, tyt 140/55-9
X |35 |Kota, liczba przddityt (x = kota napedzane) 2x/2
3.6 |Rozstaw két, przéd b, | mm |925
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm |186,2
4.1 | Nachylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu o/f | deg |57
4.2 | Wysokos¢, opuszczony maszt h, | mm |2120
4.3 | Podnoszenie swobodne h, | mm | 115
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, | mm |3300
Wysokos¢ podnoszenia h, | mm |3335
45 | Wysoko$¢, wysuniety maszt h, | mm |3870
4.7 | Wysokos¢ ostony (kabiny) h, | mm |2055
4.8 | Wysoko$c¢ siedzenia/wysokos¢ stanowiska do stania h, | mm |962
4.12 | Wysoko$c¢ tacznika h, | mm |543
E 4.19 | Dlugo$c catkowita L, mm | 2988
‘E |4.20 |Diugosc do przedniej powierzchni widet l, | mm [1988
E 4.21 | Szerokos¢ catkowita b, mm | 1152
4.22 | Wymiary widet sfell | mm |35/120/1000
4.23 | Karetka widet DIN 15 173, klasaltyp A, B 1A
4.24 | Szerokos¢ karetki widet b, | mm |920
4.31 | Przeswit, z tadunkiem, pod masztem m, | mm |90
4.32 | Prze$wit, Srodek rozstawu osi " m, | mm |97
4.33 | Szerokos¢ korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A, | mm [3318
4.34 | Szerokos¢ korytarza dla palet 800x1200 wzdtuz A, | mm [3440
4.35 | Promien skretu W, | mm [1671
4.36 | Wewnetrzny promien skretu b, | mm |0
5.1 | Predko$c¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 16/16
52 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez fadunku m/s |0,38/0,54
5.3 | Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,52/0,50
- 5.5 | Sita uciagu, z tadunkiem/bez tadunku N |4839/5046
-% 56 | Maksymalna sita uciggu, z tadunkiem/bez tadunku N [9145/9188
© |57 |zdoinost pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % [13,224,4
5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % [18,0/24,4
5.9 | Czas przyspieszenia, z tadunkiem/bez tadunku s |4,7143
5.10 | Hamulec gtowny Hydrauliczne
- |6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW | 6x2
§ 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kw | 11,7
E 6.3 |Bateria zgodnie z DIN 43 531/35/36 A, B, C 43 531A
E 6.4 | Napigcie baterii, pojemno$¢ nominalna K, V/Ah | 48/660-750
£ |65 |Ciezar baterii kg [1013
? 166 Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWh/h | 6,1
8.1 | Rodzaj sterowania napedem inverter MOSFET
@ |82 |Cisnienie robocze dla osprzetu bar | 183
= (83 | Objetosé oleju dla osprzetu I/min | 41,3
8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A) | 69,7

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji warto$ci moga by¢ inne.
Podane osiagi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegaja warto$ciom tolerancii.
Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Wymiary masztu i udzwigi znamionowe

Model \ FV FW FSV FSW

Wysoko$¢ podnoszenia h,, [3035|3335|3535|3735(4035|4535|5035|3035 (3335|3535 3735(3035| 3335|3535 3735(4335| 4535|4735| 5035 | 5535|6035 4335|4535 4735|5035| 5535|6035 6535|7035 7535
h, [3000{3300|3500{3700|4000{4500|5000{3000|3300/3500|3700|3000|33003500{3700(4300{4500|4700{5000|5500|6000|4300(4500|4700|5000|5500/6000|65007000|7500
h, 1970{2120{2220|2380|2570|2820|3070| 1970|2120|2220|2380{2000|2150|2250|2350| 1970|2040/ 2120|2220| 2380|2570 1980| 2050| 2150| 2250| 2450| 2600| 2800| 3000|3200

Wysokos$¢, maszt wysuniety h, |3570{3870|4070|4270/4570|5070|5570|3580|3880|4080|4280(3555|3855|4055|4255|4845|5045|5245|5545|6045|6545|4845|5045|5245|5545|6045|6545|7045| 7545|8045

Wysokos$¢, maszt wysuniety ? h, |4260|4560|4760|4960|5260|5760|6260(4260|4560|4760|4960(4260|4560 4760{4960 |5560|5760|5960|6260|6760|7260|5560|5760|5960|6260|6760|7260|7760 8260|8760
h,
h,

Zakres ruchu podnoszenia
Wysokos¢, maszt ztozony

8FBE20T

Wolny skok, bez ochrony fadunku , | 115 115 | 115 | 115 | 115 | 115 | 115 |1425|1575|1675|1835|1485|1635| 1735(1835| 1450 1520|1600 1700|1860 2050|1475 1545|1645| 1745|1945| 2095 (2295|2495 (2695

, | 115115 | 115|115 | 115 | 115 | 115 | 745 | 895 | 995 |1155| 780 | 930 |1030(1130| 745 | 815 | 895 | 995 |1155|1345| 760 | 830 | 930 |1030{1230|1380(1580|1780(1980

Wolny skok, z ochrona tadunku

1) Bez ochrony tadunku
2) Z ochrong tadunku; Standardowa wysoko$¢ ochrony tadunku 1220 mm .

Opony pneumatyczne Vv FV FW FSV FSW
= Kat pochylenia masztu, do przodu deg| 5| 5| 5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5|5(5|5|5|5|5|5(5|5|5|5|5]5|5]|5]|5
~ .
I}é kat pochylenia masztu, do tytu deg | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 7(5) | 5 |7(5)|7(5)|7(5)|7(5)|7(5)| 5 | 5 |5 | 5
@ | Udzwig na $rodku ciezkosci 500 mm | kg [2000|2000{2000{2000{2000{2000|1950{2000|2000{2000{2000{2000|2000|2000|2000|1950|1920| 1900|1800 1650|1550{1950| 1920|1900 1850| 1750{ 1550| 1250|1000| 800

Dane w () to, gdy seria "Cabin” jest zaznaczona (minimum przednia szyba).
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Cechy wodzka:
» System SAS (System Aktywnej Stabilnosci)

» System zasilania AC?

» System ORS (System Obecnosci Operatora)
* Mini dzwignie zamontowane na fotelu

» Szeroka widoczno$¢ przez maszt (MFH:3300)
* Dtugie widty (1000 mm)

* Dtuga karetka widet (920 mm)

» Zawory trojdrozne

* Mokre hamulce tarczowe

» Opony superelastyczne

* W pefni elektroniczne sterowanie

» Wyswietlacz wielofunkcyjny ze wskaznikiem potozenia kota

« Zapamietywanie kgta pochylenia kolumny kierownicy
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