Recznie prowadzony z masztem 1.0 tony
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Funkcja operatora idacego

Specyfikacja wozka HWE100 HWE100S
1.1 Producent BT BT
e |12 |Model HWE100 HWE100S
§ 1.3 | Naped Elektryczny Elektryczny
§ 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) Recznie prowadzony Recznie prowadzony
§ 1.5 | Udzwig/ tadunek znamionowy Q kg 1000 1000
2 (1.6 | Srodek ciezkosci tadunku ® mm | 600 600
a 1.8 | Odlegtos¢ tadunku, od $rodka kota widet do przedniej powierzchni widet X mm | 805 800
1.9 | Rozstaw osi y mm [ 1172 1210
. |21 Ciezar roboczy wiacznie z baterig, kg 467 560
j§- 2.2 | Obcigzenie na 08, z tadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet kg 353/151/963 580/—/515
° 2.3 | Obcigzenie na 0$, bez tadunku, koto jezdne/samonastawne/widet kg 230/123/114 400/—/80
3.1 | Kolo jezdne/samonastawne/widet PU/PU/PU PU/PU/PU
3.2 | Rozmiar két, przéd mm | @250x60 @250x60
3.3 | Rozmiar kot, tyt mm | @85 @85
E 3.4 | Dodatkowe kota (wymiary) mm | @100x40 -
3.5 |[Kota, liczba przod/tyt (x=kota napedzane) 2-1x/2 1x/2
3.6 | Rozstaw kot, przod b, |mm |480 480
3.7 | Rozstaw kot tyt b, mm | 364 1000—1400
4.2 | Wysokos¢, opuszczony maszt h, mm | 1890 1890
44 | Zakres ruchu podnoszenia h, mm | 1495 1500
Wysoko$¢ podnoszenia h,, mm | 1580 1540
4.5 | Wysoko$¢, wysuniety maszt h, mm | 2040 2040
4.9 | Wysoko$¢ ramienia sterujgcego w potozeniu do jazdy, min./maks. h, [mm |1300 1300
4.15 | Wysokos¢, opuszczone widty h, |mm |85 40
4.19 | Dlugo$c¢ catkowita I, mm | 1530 1680
E 4.20 | Diugo$c¢ do przedniej powierzchni widet l, mm | 530 530
§- 4.21 | Szeroko$¢ catkowita b,/b, | mm | 700 "/— 700/1100—1500
4.22 | Wymiary widet sle/l | mm | 60/180/800,1000,1150 40/100/1150
4.25 | Szeroko$¢ nad widtami b, mm | 536/550/685 250—800
4.26 | Odlegtos¢ pomigdzy ramionami podporowymi b, mm | — 900—1300
4.27 | Szeroko$¢ ramion podporowych b, [mm |— 100
4.32 | Przeswit, Srodek rozstawu osi m, mm | 26 26
4.34 | Szerokos¢ Sciezki dla palet 800 x 1200 wzdtuz A, mm | 2100 2130
4.35 | Promien skretu W, mm | 1340 1365
5.1 | Predko$¢ jazdy, z tadunkiem/bez fadunku km/h | 4,3/5,4 4,354
_ |52 |Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,12/0,22 0,10/0,19
% 5.3 | Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,15/0,14 0,15/0,14
© 5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 5/102 5102
5.10 | Hamulec gtowny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny
o 6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kW (0,5 0,5
2 E‘ 6.2 [ Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kw |14 14
E _% 6.4 | Napigcie baterii, pojemnos¢ nominalna K V/IAh | 2x12/63 2x12/63
® 6.5 | Ciezar baterii kg 2x23 2x23
2 8.1 Rodzaj sterowania napedem Tranzystorowa, bezstopniowa
= |84 |Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A) | 66 66

1) Dla b5 = 685 mm, szerokoceze karetki wide® wynosi 790mm.
2) Wielkos¢ zgodna ze standardem firmowym.

Rzeczywiste parametry i wymiary wozka moga roznic sie od nominalnych (w granicach tolerancj).
BT Products AB zastrzega sobie mozliwo$¢ wprowadzenia zmian bez uprzedzenia.




Wymiary masztu

Model HWE100 HWE100S

h,, Wysokos¢ podnoszenia (h,,+h,) mm 1580 2000 1540 1960
h, Podnoszenie mm 1495 1915 1500 1920
h, Wysoko$¢, opuszczony maszt mm 1890 2310 1890 2310
h, Wysoko$¢, wysunigty maszt mm — — 2040 2460
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Cechy wodzka:

« Kompaktowy i tatwy w manewrowaniu
* Bezobstugowe baterie

* Wbudowany prostownike
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