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Woézek unoszacy recznie prowadzony

Dane techniczne wozkow podnosnikowych niskiego podnoszenia LWE 130
1.1 Producent Toyota
o [12 |Model LWE 130
? 1.3 | Naped Elektryczny
§ 1.4 | Operator Pieszy
& |15 | Udzwig/fadunek znamionowy Q kg 1300
@ |16 | Srodek ciezkosci obcigzenia c mm 600
a 1.8 | Odlegtos¢ tadunku, od osi kota widet do oparcia widet (widty podniesione/opuszczone) X mm 937/990 ¥
1.9 | Rozstaw osi, widty podniesione/opuszczone y mm 1199/1252 ¥
. |21 | Wagawozka kg 255
:E 2.2 | Obcigzenie na 0$, z fadunkiem, kota: napedowe/samonastawne/widet kg 535/77/943
© 2.3 | Obcigzenie na 08, bez fadunku, kofa: napedowe/samonastawne/widet kg 148/76/31
3.1 | Kota: napedowe/samonastawne/wide PU/PU/PU
3.2 | Rozmiar kot, przéd @ x szerokos¢ mm 250x60
3.3 | Rozmiar kot, tyt @ x szerokos¢ mm 85/99
5 3.4 | Dodatkowe kota (wymiary) @ x szerokos¢ mm 100x40
3.5 | Kota, liczba przédityt (x = kota napedzane) 1x-2/2
3.6 | Rozstaw kot, przod b, mm 480
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, mm 364 %
44 | Podnoszenie h, mm 10
Wysoko$¢ podnoszenia hy mm 195
4.9 | Wysoko$¢ ramienia sterujgcego w potozeniu do jazdy, min./maks. h, mm 858/1222
4.15 | Wysoko$¢ opuszczonych widet h., mm 85
4.19 | Dlugos¢ catkowita L, mm 1570*
> |4.20 |Dtugosc do oparcia widet l, mm 420
E 421 | Szerokosc calkovita b, mm  |700
= (422 |Wymiary widet slell mm 76/156/1150 *
4.25 | Rozstaw widet b, mm 520 %
4.32 | Przeswit, $rodek rozstawu osi m, mm 40
4.33 | Korytarz roboczy dla palet 1000x1200 w poprzek A, mm 22100
4.34 | Korytarz roboczy dla palet 800x1200 wzdiuz A, mm 2062 %
4.35 | Promien skretu W, mm 1410 9%
5.1 | Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 45/5,5
_ |52 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,05/0,07
-§ 5.3 | PredkosS¢ opuszczania, z fadunkiem/bez tadunku m/s 0,05/0,04
© 5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 55/102
5.10 | Hamulec postojowy Elektromagnetyczny
> |61 Moc znamionowa silnika napgedowego S2 60 min kw 0,7
g 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kW 0,8
S |64 |Napigcie bateri, pojemno$¢ nominalna K V/Ah 2x12/63
£ |65 | Waga bater kg |23
@ |6.6 |Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWh/h 0,25
8.1 Rodzaj sterowania napgdem Zmienne natezenie pradu
g przemiennego
8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A) 62

1) Z podniesionymi widtami.
2) Pomiar wedtug norm firmowych.
*) Dostepne sg inne wymiary

Wszystkie dane oparte na konfiguracji wedtug tabeli. Inne konfiguracje moga skutkowa¢ odmiennymi warto$ciami.

Osiagi i wymiary wozka sg warto$ciami znamionowymi, w granicach tolerancji.

Toyota Material Handling Manufacturing Sweden zastrzega sobie mozliwo$¢ zmian w danych technicznych bez wczesniejszego powiadomienia.




Schematy wymiarowe BT levio
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Charakterystyka wozka:

« Kompaktowy i tatwy w manewrowaniu
» System Castor Link

 Baterie bezobstugowe

* Wbudowany prostownik

* Funkcja Click-2-Creep

* Parametry operatorskie

* Bezobstugowy silnik napedowy AC

» Kontrola dostepu

» Kompatybilny z narzedziem do zarzgdzania flotg |_Site
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