Unoszacy recznie prowadzony 1.8 -2.5 tony

BT levio
W-series
LWE180
LWE200
LWE250

TOYOTA
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Funkcja operatora idacego

Specyfikacja wozka LWE180 LWE200 LWE250
11 Producent Toyota Toyota Toyota
© 1.2 | Model LWE180 LWE200 LWE250
% 1.3 |Naped Elektryczny
f‘: 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) Recznie prowadzony
%’ 1.5 | Udzwig/ fadunek znamionowy Q kg [1800 2000 2500
E 1.6 | Srodek ciezkosci tadunku mm |600 600 600
§ 18 Od_IegIoé(: lgdanu, od $rodka kota widet do przedniej powierzchni widet X mm | 8981955 898/955 898/955
(widty podniesione/opuszczone)
1.9 | Rozstaw osi (widly podniesione/opuszczone) y mm | 1287/1344 1287/1344 1287/1344
. |21 Ciezar roboczy wiacznie z baterig, kg |554 554 564
:E 2.2 | Obcigzenie na 08, z fadunkiem, koto jezdne/samonastawne/widet kg |[760/150/1435 815/150/1580 950/150/1945
° 2.3 | Obcigzenie na 0$, bez fadunku, koto jezdne/samonastawne/widet kg |260/150/135 260/150/135 260/150/135
3.1 | Koto jezdne/samonastawne/widet Topthane/Topthane/PUR * xﬂ:tg::gglll;opthanel
3.2 | Rozmiar két, przéd mm | @230x70 @230x70 @230x70
s |33 |Rozmiarkot, tyt mm | @85x75 @85x75 @85x75
2 (34 |Dodatkowe kota (wymiary) mm | @125x50 @125x50 @125x50
3.5 | Kota, liczba przodityt (x = kota napedzane) 1x+2/4 1x+2/4 1x+2/4
3.6 | Rozstaw kot, przéd b, | mm |430 430 430
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, | mm |370 370 370
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, | mm |120 120 120
Wysokos¢ podnoszenia h, | mm |205 205 205
4.8 | Wysokos¢ platformy (opcja z platforma) h, | mm |— 150 —
4.9 | Wysoko$¢ ramienia sterujgcego w potozeniu do jazdy, min./maks. h, | mm |865/1235 865/1235 865/1235
4.15 | Wysokos¢, opuszczone widty h, | mm |85 85 85
4.19 | Dlugo$c¢ catkowita I, mm | 1688 1688 1688
E 4.20 | Diugo$c¢ do przedniej powierzchni widet l, mm | 538 538 538
§- 4.21 | Szerokos¢ catkowita b, | mm |726 726 726
4.22 | Wymiary widet sle/l | mm |78/180/1150 78/180/1150 * 78/180/1150
4.25 | Szeroko$¢ nad widtami b, | mm |550 550 % 550 %
4.32 | Przedwit, $rodek rozstawu osi m, | mm |21 21 21
4.33 | Szeroko$¢ Sciezki dla palet 1000 x 1200 w poprzek A, | mm | 1899 1899 1899
4.34 | Szerokosc¢ $ciezki dla palet 800 x 1200 wzdtuz A, | mm [1949 1949 1949
4.35 | Promien skretu W, | mm [1447 1447 1447
5.1 | Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h | 6/6 6/6 6/6
— |52 | Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez fadunku m/s |0,04/0,05 0,06/0,09 0,05/0,09
-% 5.3 | Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,09/0,08 0,09/0,08 0,09/0,08
° 5.8 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 918" 9/18 " 8/18 "
5.10 | Hamulec gtéwny Elektromagnetyczny
> |6.1 [ Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kw 11,0 15 1,5
g. 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% kw 11,02 1,42 147
§ 6.4 | Napiecie baterii, pojemno$¢ nominalna K, VIAh | 24/225 % 24/225 % 24/225*
= (65 |Cigzar baterii kg (2147 214 214
@ |66 |Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWh/h | 0,36 0,39 —
o 8.1 Rodzaj sterowania napgedem BT Powerdrive
[=

T Wielko$¢ zgodna ze standardem firmowym

283 10%

*) Dostepne sg dodatkowe zmiany o innych warto$cich.
Dane oparte o zestaw podstawowy: Srednia komora bateryjna

Rzeczywiste parametry i wymiary wézka moga réznic sie od nominalnych (w granicach tolerancji).
Toyota Material Handling Manufacturing Sweden zastrzega sobie mozliwo$¢ zmian w danych technicznych bez wczesniejszego powiadomienia.




Baterie w zaleznosci od wymiaréw

Bateria LWE180 LWE200 LWE250
Wymiary wymieniana od géry od goéry z boku od géry z boku
Komora bateryjna | Srednia | Duza DIN Srednia | Duza DIN Duza | Srednia | Duza Duza
1.9 Rozstaw osi y mm 1287 1337 1297 1287 1337 1297 1337 1287 1337 1337
Diugos¢ catkowita
4.19 bez platformy I, mm 1688 1738 1698 1688 1738 1698 1738 1688 1738 1738
z podniesiong platforma I, mm — — — 1773/2163 | 1823/2213 1823/2213 — — —
Diugos¢ do przedniej powierzchni widet
4.20 bez platformy l, mm 538 588 548 538 588 549 599 538 588 588
z podniesiong platforma, l, mm — — — 623/1013 | 673/1063 — 673/1063 — — —
Szeroko$c¢ $ciezki dla palet
1000x1200 w poprzek
433 bez platformy \ mm 1899 1948 1768 1899 1948 1768 1948 1899 1948 1948
z podniesiong platformg A, mm — — — 1984/2384 | 2033/2433 — 2033/2433 — — —
Szeroko$¢ $ciezki dla palet
800x1200 wzdtuz
4.3 bez platformy " mm 1949 1998 1968 1949 1998 1968 1998 1949 1998 1998
z podniesiong platforma, A, mm — — — 2034/2434 1 2083/2483 — 2083/2483 — — —
Promien skretu
435 bez platformy W, mm 1447 1496 1466 1447 1498 1466 1496 1447 1496 1496
z podniesiong platforma, W, mm — — — 1532/1932|1581/1981 — 1581/1981 — — —
6.4 Napigcie baterii, pojemnos¢ nominalna K, VIAh | 24/225 | 24/300 | 24/250 | 24/225 | 24/300 | 24/250 | 24/260 | 24/225 | 24/300 | 24/260
6.5 Ciezar baterii, min.—max. kg 180-220 | 220-270 | 180-222 | 180-220 | 220-270 | 180-222 | 220-230 | 180-220 | 220-270 | 220-230
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Cechy wozka:

» System BT Powerdrive

» System BT Castorlink

* Click-2-creep

» Sterowanie koncami palcéw

» Tymczasowa redukcja predkosci — przycisk zotwia

* Elektroniczny system hamowania

* Elektroniczna regulacja predkosci

» Bezpieczenstwo operatora

» Schowki

* Automatyczne wytgczanie

* Programowalnos¢ parametrow

* Latwy dostep podczas konserwaciji

» Wbudowany prostownik (opcja)

* Toyota |_Site: System zarzgdzania flotg wozkow (opcja)
* Olej hydrauliczny do pracy w niskich temperaturach (opcja)
* Podnoszona platforma w LWEZ200 (opcja)
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