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Reczny wozek paletowy

Specyfikacja wozka HHM100 HHL100
1.1 Producent Toyota Toyota
£ |12 | Model HHM100 HHL100
:-? 14 | Typ sterowania Reczny Reczny
§ 1.5 | Udzwig/ fadunek znamionowy Q(t) |kg 1000 1000
§ 1.6 | Srodek cigzkosci fadunku c mm | 600 600
2 18 | Odleglost tadunku, od érodka kota widet do przedniej | x | mm
a powierzchni widet LE e
1.9 | Rozstaw osi y mm | 1343 1343
2.1 | Ciezar roboczy kg 118 158 "
:g 22 g)abn:g:;\tlae V\?:e;);i,dze Iadunklem, koto jezdne/ kg 195/366 212/369
o L . .
2.3 SOabn:?r?aegtls V\r;:e(/);i,dtﬁz tadunku, koto jezdne/ kg 4120 50/22
3.1 | Kofa sterujgce/widet: Polyurethane (P) ", Nylon (N) PIN PIN
3.2 | Rozmiar két, przéd @175 x 58 @175 x 58
s 3.3 | Rozmiar kot tyt @TI5x77 @TI5x77
X 135 |Kofa, liczba przodityt (x=kota napedzane) 2/2 2/2
3.6 | Rozstaw két, przéd b, |mm |[130 130
3.7 | Rozstaw kot, tyt b, mm | 450 450
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, mm | 713 713
Wysokos$¢ podnoszenia h, [mm |800 800
49 xq\li)r/f?nligigramienia sterujacego w potozeniu do jazdy, | h,, mm- |, 923 1923
4.15 | WysokoS¢, opuszczone widty h, |[mm |87 87
> |4.19 |Diugosc catkowita l, mm | 1647 1647
E 4.20 | Dlugo$c¢ do przedniej powierzchni widet 1, mm | 468 495
) 4.21 | Szeroko$c¢ catkowita b/b, | mm |560 560
4.22 | Wymiary widet slell | mm | 58/156/1190 58/156/1190
4.25 | Szeroko$¢ nad widtami b, mm | 560 560
4.32 | Przeswit, Srodek rozstawu osi m, mm |19 19
4.34 | Szerokos¢ ciezki dla palet 800 x 1200 wzdtuz A, mm | 1909 1909
4.35 | Promien skretu W |mm |15222 15222
i‘, = | 6.2 | Moc znamionowa silnika podnoszenia prz S3 15% kW | — 0,9
':E: g 6.4 | Napiecie baterii, pojemnosc nominalna K, VIAh | — 12/63
& | 6.5 | Ciezar baterii kg — 23

1) Bateria Inclusive.
2) Hak holowniczy kat 90 stopni.

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguracji warto$ci moga by¢ inne.

Podane osiagi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegaja wartosciom tolerancii.

Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Rysunki wymiarowe

HHM100

| h13

h23

bq
—

HHL100

h23

4
W
e

m2

bq

m2




Cechy wodzka:

BT Lifter H-series pozwala na ergonomiczng prace z towarami. W petni regulowana,
ergonomiczna wysokos$¢ pracy jest idealna do zadan dystrybucyjnych i sortowania.

* Maksymalny udzwig 1000 kg, maksymalna wysoko$¢ podnoszenia 810 mm. Niewielka
dtugosé wozka daje maty promien skretu.

* Profile zabezpieczajgce przed rolkami redukujg ryzyko przewrdcenia do przodu.

» Automatycznie regulowane stabilizatory zapewniajg bezpieczenstwo i stabilnos¢é podc-
zas pracy.

« W standardzie funkcja QUICKLIFT (szybkiego podnoszenia) z automatycznym
przetgczaniem na normalne podnoszenie przy tadunku powyzej 250kg.

* HHM100l and HHL100I stanowig alternatywe ze stali nierdzewnej dla wézkéw tego
typu.

* HHL100PH wyposazony w fotokomérke z regulacjg wysokosci, ktéra zapewnia tagodne
i kontrolowane ruchy podczas automatycznego opuszczania i podnoszenia palety.

» Ten wézek spetnia warunki ochrony srodowiska.
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